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1 소개 

1.1 GINTEC G20M 특징, 장점 

 

작고 가벼운 디자인 

중량 580g 마그네슘 합금 디자인의 G20M 은 지형, 매핑, 인프라 및 

건설분야의 측량사에게 매우 효율적인 장비입니다. 

전체 GNSS 위성 트래킹 

G20M 은 GPS, Glonass, Galileo 및 BeiDou 와 같은 전체 GNSS 위성을 추적 

하고, 트래킹을 극대화합니다. 자체 기술인 UGypsophila RTK 처리 기술을 

활용하여 G20M 은 실시간으로 신뢰할 수있는 정확도를 제공합니다. 

IMU 기울기 측정 호환(SurPad) 

보정이 필요없는 IMU 모듈이 탑재되어 4 세대 기울기 보정 기술을 

기반으로하는 G20M 을 사용하면 측량사가 걸을 때 폴을 기울여도 

포인트를 측정하거나 측설 할 수 있습니다. 따라서, 측량사는 작업에만 

집중을 할 수 있기 때문에 업무를 빨리 완료할 수 있습니다. 

고속 충전 기술 

G20M 은 type-C 충전 인터페이스를 제공하고 여러 고속 충전 프로토콜을 

지원합니다. 휴대용 배터리를 사용하여 G20M 을 간편하게 충전할 수 

있습니다. 

긴 수명의 배터리 

대용량 리튬 배터리가 내장된 G20M 은 하루 종일 멈추지 않고 사용할 수 

있습니다. 스마트 전원 버튼 디자인은 종료 상태에서도 배터리 잔량을 

표시 할 수 있습니다. 
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스마트 웹 UI 제어 

처음 사용하는 사용자와 경험이 있는 사용자에게 보다 친숙한 경험을 

제공하기 위해 Smart 와 Professional 의 2 가지 버전의 웹 UI 를 

제공합니다. 

 

2 일반 정보  

2.1 G20M 외부장치 

  

         
그림 2-1 

A : 상태 표시기 

B : 전원 버튼 

C : 리셋(초기화) 버튼 

D : USB 포트 

E : SIM 카드 슬롯 
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상태 표시기: 점등 혹은 점멸. RTK 장비의 상태를 나타냅니다. 

 

 블루투스 표시기 장치가 Bluetooth 를 통해 연결되면 점등 

 위성 표시기 위성 신호 수신 시 점멸 

 데이터링크 표시기 데이터 수신 시 점멸 

 전원 표시기 장치가 충전 중일 때 빨간색 표시등이 점등. 

완전히 충전되면 녹색 불이 점등. 장치의 배터리가 

부족하면 빨간색 표시등이 점멸. 

 

2.2 기본 기능  
2.2.1 전원 on/off 

전원 on  

전원 버튼을 3 초 동안 길게 누르면 전원 버튼이 켜지고 경고음이 

들립니다. 

전원 off 

전원 버튼을 3 초간 누르면 신호음이 들리고 기기가 꺼집니다. 

만약, 장치에 문제가 있어 다운되면 리셋 버튼을 눌러 강제로 끕니다. 

 

2.2.2 충전 

장치가 충전 중일 때 빨간색등이 점등. 완전히 충전되면 녹색등이 점등. 

G20M 은 MTK PE1.1/2.0 및 PD 프로토콜 고속 충전을 지원합니다. 고속 

충전 어댑터를 선택하여 충전하면 충전 시간을 크게 단축할 수 있습니다. 
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3 장치 리스트 
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4 설정 

4.1 기지국 설정 

4.1.1 장소 설정 

기지국이 위성을 더 잘 수신하고 UHF 신호를 전송하려면 적절한 장소가 

필수적입니다. 적절한 위치는 다음 조건을 준수해야합니다. 

(1) 위성 신호를 잘 수신하려면 훤히 트인 넓은 공간을 선택하십시오. 또한 

지붕이나 나뭇가지 같은 덮개가 없어야 합니다. 

 

(2) UHF 신호 전송을 위해 높은 위치가 좋습니다. 이동국에서 멀리 

떨어져있는 경우 고성능 안테나를 사용해야 합니다. 

 

(3) 위성 신호를 심하게 방해하는 물이나 물체가 많은지 확인하십시오. 

 

(4) 주변에 고출력 무선 방출 물체가 없는지 주의 깊게 확인하십시오. 

그리고 주변에 전선이 없는지 확인하십시오. 이러한 물체로부터 최소 

200m 거리를 유지해야 합니다. 

 

4.1.2 장치 설정 

삼각대에 장치를 설치합니다. 최상의 성능을 보장하기 위해 장치의 수평을 

맞추고 중앙에 정확하게 배치합니다. 임의의 지점 또는 주어진 지점에  

설정할 수 있습니다. 임의의 지점에 기준을 설정하면 위치를 선택하고 



 

6 
 

기기의 수평을 맞추기만 하면됩니다. 주어진 지점에 기준을 설정하면 다음 

단계를 수행하십시오. 

 

(1) 장치의 수평 및 중앙배치 

a. 삼각대 설치 

먼저 삼각대를 펼쳐 헤드를 지면과 평행하게 만든 후 나사를 조입니다. 

b. 삼각대의 중심과 점유 지점을 대략 동일한 수직선에 둡니다. 

c. 삼각대를 눌러서 바닥에 잘 놓여 있는지 확인합니다. 

 

(2) 삼각대 위에 장치 설치 

삼각대 헤드에 기기를 조심스럽게 놓고 삼각대 나사를 풀어 기기를 밀어 

넣습니다. 

 

(3) 원형 기포관을 사용하여 기기의 대략적인 수평 조정 

a. 수평조절 나사 A 와 B 를 돌려 아래 그림 4-1 과 같이 원형 기포관에서 

기포를 이동합니다. 이 경우 기포는 조정중인 두 개의 수평 조절 나사의 

중심을 통과하는 선에 수직인 선에 위치합니다.  

                

그림 4-1 
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a. 수평조절 나사 C 를 돌려 기포를 원형 기포관의 중앙으로 이동합니다. 

 

그림 4-2 

(4) 기포관 판을 이용한 정확한 수준측량 

a. 수평 고정 나사를 풀어 기기를 수평으로 회전하고 수평 조정 나사 A 와 

B 를 연결하는 선에 평행하게 기포관 판을 배치 한 다음 수평 조정 나사 

A 와 B 를 돌려 기포를 기포관 판의  중앙으로 가져옵니다. 

그림 4-3 

b. 기기를 수직 축을 중심으로 90 도 회전하고 나머지 수평 조절 나사 또는 

수평 조절 C 를 돌려 기포가 한 번 더 중앙에 오도록합니다. 

그림 4-4 

c. 기기를 90 도 회전 할 때마다 위의 a 및 b 단계를 반복하고 기포가 
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모든 방향으로 올바르게 중앙에 있는지 확인합니다. 

 

4.1.3 안테나 높이 측정 

G20M 을 사용하여 정지측량 데이터를 수집하거나 기지국으로 사용할 때 

안테나 높이를 반드시 측정해야 합니다. 아래 그림 4-5 의 "a"는 지상 측정 

지점에서 위상 중심까지의 높이 이고, 지상 측정 지점의 좌표 만 알 수 

있습니다. 안테나 높이를 구하는 세 가지 측정 방법이 있습니다. 

 

(1) 경사 높이 

지상 측정 지점에서 장치 눈금 표시 중간까지의 거리를 측정합니다. 그림 

4-5 에 표시된 "d"입니다. 

 

(2) 폴대 높이 

장치 밑바닥에서 지상까지의 거리를 직접 측정하십시오. 그림 4-5 에 

표시된 수직 높이 "b"입니다. 

 

(3) 측정 판 

지상 측정 지점에서 판 상단 가장자리까지의 거리를 측정합니다. 그림 4-

5 에 표시된 "c"입니다. 

 

위의 측정 방법 중 하나를 선택하십시오. 측정 줄자를 사용하여 선택한 

높이를 측정하십시오. 소프트웨어에 높이를 입력합니다. 그러면 지상에서 
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위상 중심까지의 높이를 얻을 수 있습니다. 공식은 다음과 같습니다. 

 

 a=b+L1   

                     b= 22 kc −     b= 22 Rd − －H 

 
그림 4-5 (Measure Antenna Height) 

4.1.4 네트워크를 통한 신호 전송 

또한 G20M 의 4G 모듈이 4G 네트워크를 지원하기 때문에 네트워크를 

사용하여 신호를 전송할 수 있습니다. SIM 카드를 수신기에 삽입합니다. 

그리고 컨트롤러 또는 WEB UI 기능을 통해 네트워크 데이터링크를 

선택합니다. 

 

4.2 이동국 설정 

이동국은 내부 라디오, 이동국 네트워크 및 컨트롤러 네트워크 등 다양한 

데이터링크 방법을 통해 데이터를 수신할 수 있습니다.  
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4.2.1 이동국과 컨트롤러 연결 

컨트롤러 브래킷을 폴대에 부착합니다. 내부 4G 를 이용하는 경우, 

컨트롤러에 SIM 카드를 삽입해야 합니다. 내부 라디오를 이용하는 경우, 

UHF 안테나를 고정합니다. 사용자가 원하는 대로 블루투스를 통해 

이동국과 컨트롤러를 연결할 수 있습니다. 

 

블루투스 이용 

컨트롤러를 사용해 G20M 의 블루투스 신호를 찾은 뒤, 발견되면 G20M 의 

일련 번호가 컨트롤러에 표시됩니다. 이 신호를 선택하여 연결을 

완료합니다. 

 

4.2.2 이동국 네트워크 모드 

이동국에 SIM 카드를 넣고 컨트롤러나 WEB UI 기능을 통해 네트워크 

모드를 선택합니다. CORS 계정과 암호를 입력하고 APN 을 설정하고 

GGA 를 업로드합니다. 

 

4.2.3 이동국 제어 네트워크 

이 방법은 SIM 카드가 컨트롤러에 삽입되었음을 의미합니다. 컨트롤러가 

보정 데이터를 가져와 블루투스를 통해 장치로 전송합니다. 장치 

네트워크에 비해 안정성이 떨어집니다. 

 

4.2.4 백업 데이터 다운로드 
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측량을 끝내고 나서 그림 4-8 과 같이 WEB UI 를 통해 백업 데이터를 

다운로드할 수 있습니다. 백업 데이터 형식은 ".dev"입니다. 

 

      
그림 4-8 

 

4.3 정지 측량 

정지 측량은 기준국에 적어도 2 대의 수신기를 두어야 합니다. 이 

수신기들을 같은 지점에 놓고 최소 4 개의 위성을 관찰한 다음 이 두 

지점의 상대적인 거리를 확보하십시오. 정지 측량은 달성 가능한 최고 

정확도를 보여주며 적어도 한시간에서 5 시간 이상까지 긴 관찰 시간을 

필요로 합니다 

 

G20M 의 정지측량 기능으로 실외 측량과 실내 데이터 후 처리를 포함하고 

있습니다. 

 

4.3.1 기준 네트워크 디자인 

(1) 동기화 패턴 

알다시피, 정지측량은 적어도 2 개 이상의 수신기를 사용하여 같은 

기간동안 같은 위성을 관찰합니다. 그러면 우리는 이러한 지점에 대한 
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데이터를 얻을 수 있습니다. 이러한 지점에서 형성되는 패턴을 동기화 

패턴이라고 합니다. 3 개 이상의 수신기를 사용했을 때, 이러한 지점들을 

통해 형성된 패턴을 동기화 패턴 사이클이라고 합니다. 그림 4-9 와 같은 

패턴을 확인할 수 있습니다. 

 
그림 4-9 (동기화 패턴) 

 

(2) 비동기화 패턴 

하나의 기준국 네트워크에 너무 많은 지점이 있다면 이러한 동기화 

사이클을 다같이 연결하고 비동기화 패턴으로 만들어야 합니다. 

비동기화 패턴은 그림 4-10 에서와 같이 3 가지 방법을 통해 연결할 수 

있습니다. 

 

(a) 지점 연결. 지점 연결 네트워크는 두개의 인접한 도형에서 하나의 

공통점만 연결한 그림으로 정의됩니다. 이 방법의 장점은 높은 효율성과 

빠른 확장입니다. 그러나 높은 정확도의 측량은 확인할 수 없습니다. 
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그래서, 정밀한 작업에는 권장되지 않습니다. 

 

(b) 면 연결. 면 연결 네트워크는 두개의 인접한 도형에서 공통된 면으로 

연결한 그림으로 정의됩니다. 면 연결은 높은 정확도를 갖고있어 측량 

분야에서 널리 사용되고 있습니다. 

 

(c) 지점 및 면 연결. 네트워크마다 고유의 장단점이 있기 때문에 이러한 

유형을 결합하면 효율성을 높이고 시간에 대한 투자를 단축할 수 있습니다. 

혼합 연결 네트워크는 측량 작업에서 일반적으로 많이 쓰입니다. 

 

그림 4-10 (비동기화 패턴) 

4.3.2 야외 측량 

(1) 적절한 지점 선택하기 

전체 측량 작업이 원활하고 효율적으로 진행되기 위해서 적절한 지점을 

선택하는 것이 필수적입니다. 그 지점은 측량 지역의 전체 정보를 

분석하고 수집했을 때만 수정해야 합니다.  정확도와 측량 목적에 가장 

적합한 지점을 찾습니다. 정지측량을 할 때는 아래 사항을 주의해야 

합니다. 

a. 지점은 측량 목적에 부합해야 합니다. 

b. 지점은 다른 측량 방법에도 사용하기에 쉬워야 합니다. 
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c. 편리하게 갖고 움직일 수 있어야 장치를 쉽게 설치할 수 있습니다. 

d. 고출력 무선 방출하는 물질에게서 멀리 떨어져 근처의 자기장 영향을 

받지 않도록 합니다. 

e. 큰 수면이나 난반사하는 빌딩에게서 멀리 떨어져서 다중 경로 

인터페이스를 줄입니다. 

f. 좋은 접지면을 찾으면 그 지면에서 점을 오래 사용할 수 있습니다. 

g. 위치정보 및 주변 스케치를 포함하여 지점을 선택한후 표시합니다. 

 

(2) 장치 설정 

지점을 선택한 후, 이 지점들에 대해서 장치에서 설정합니다. 그림 4-11 과 

같이 장치의 전원을 켜면, 컨트롤러 소프트웨어나 WEB UI 를 통해 “Static 

Mode”를 설정할 수 있습니다.  
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그림 4-11 

점의 이름을 지정할 수 있고 주파수 간격을 설정할 수 있고 안테나 높이 

등을 입력할 수 있습니다. 작업이 완료되면, 위성 신호 상태를 관찰할 수 

있고 장치나 컨트롤러에서 위성 데이터를 기록할 수 있습니다. 

 

4.3.3 다운로드 데이터 

데이터를 다운로드할 수 있도록 WEB UI 를 통해 G20M 에 연결합니다. 

지정된 파일 이름은 자신이 만든 실외 측량의 주의사항을 준수해야 합니다. 

구별하기 쉽도록 데이터 파일 이름은 스테이션 이름과 날짜가 포함됩니다. 
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5 웹 UI 제어 

5.1 WEB UI 연결 및 등록  

G20M 은 핫스팟이 될 수 있습니다. 와이파이를 통해 핸드폰, 컨트롤러, PC 

등의 장비와 연결할 수 있습니다. 기본 와이파이 이름은 장치의 S/N 

번호이며, 암호는 없습니다.  

와이파이를 이용하여 연결한 뒤 웹 브라우저에 IP “192.168.10.1”을 

입력하여 켭니다. 

 

그러면 그림 5-1 과 같은 WEB UI 인터페이스에 접속할 수 있습니다. 

 

그림 5-1 

WEB UI 에는 상태(Status), 명령어(Command), 모드 구성(Mode Config), 

기타 구성(Others Config), 파일 및 펌웨어(File and Firmware)가 포함되어 

있습니다. 
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5.2 상태 

상태에서는 그림 5-1 과 같이 수신기의 장치 정보와 모드와 GNSS 정보를 

포함하여 최근 작업 상태와 기본 정보를 확인할 수 있습니다.  

 

5.3 명령어 

명령어에서는 G20M 을 재부팅/종료하고, 구성을 재설정(공장초기화)할 수 

있고, 저장공간 정리 및 코드 등록을 할 수 있습니다. 

 

그림 5-2 

5.4 모드 구성 

모드 구성에서는 작동 모드를 설정할 수 있습니다. 

작동 모드에서는 이동국(Rover) 모드, 기준국(Base) 모드 또는 정지(Static) 

모드와 같은 다양한 모드들을 선택할 수 있습니다. 다른 모드에서는 다른 

구성을 정의할 수 있습니다. 



 

18 
 

기준국(Base) 모드 

 

 

이동국(Rover) 모드 
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정지(Static) 모드 

 

그림 5-3 

 

5.5 기타 구성 

기타 구성에서는 위성 시스템과 와이파이를 설정할 수 있습니다. 

 

그림 5-4 
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5.6 파일 

파일에서는 데이터 파일들을 지우거나 다운로드 받을 수 있습니다. 정지 

데이터를 받고 싶으면 올바른 파일을 선택하고 CH01 에서 정지 파일을 

찾을 다음 다운로드합니다. 

 

그림 5-5 

 

5.7 펌웨어 

펌웨어에서는 현재 다운로드 된 G20M 의 최신 버전을 찾을 수 있고 

펌웨어를 업그레이드할 수 있습니다. 

 
그림 5-6 
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6 자주 사용하는 기능들 

6.1 장치 등록 

등록 코드는 16 자리 숫자와 문자로 이루어져 있습니다. 

예시) G20M034804060, A7EC-AC8B-B904-94F5 

G20M034804060 은 시리얼 넘버입니다. 

A7EC-AC8B-B904-94F5 은 등록 코드입니다. 등록할 때 WEB UI 를 통한 

방법과 컨트롤러를 통한 방법 총 두가지가 있습니다. 자세한 단계는 

다음과 같습니다. 

 

(1) WEB UI 를 통한 등록 

와이파이를 연결한 후 웹 브라우저에 IP “192.168.10.1”을 입력합니다. 

그러면 그림 6-1과 같은 페이지를 볼 수 있습니다. “Command”를 클릭하면 

“Register Code”가 있습니다. 등록 코드를 입력하고 “Register” 버튼을 

누르면 수신자가 등록됩니다. 

 
그림 6-1 
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(2) 컨트롤러를 통한 등록 

와이파이 또는 블루투스를 통해 컨트롤러와 G20M을 연결합니다. 컨트롤러 

인터페이스에서 SurPad 소프트웨어를 찾아서 클릭하면 그림 6-2 처럼 

표시됩니다. “Device”를 눌러서 “Device Register”을 누르면 그림 6-3 처럼 

코드를 입력할 수 있는 페이지를 볼 수 있습니다. 코드를 입력하고 난 후, 

“Registeration”을 클릭하면 등록이 완료됩니다. 

                              

            그림 6-2                          그림 6-3 

 

6.2 펌웨어 업그레이드 

WEB UI 기능에서 펌웨어를 업그레이드를 할 수 있습니다. “Firmware” 

항목에서 “Upgrade”가 있고, 새 버전의 펌웨어를 선택하려면 클릭합니다. 

올바른 버전을 선택한 후, “Upload file”을 눌러 업그레이드를 마칩니다.  
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그림 6-4 

 

6.3 공장 초기화 

WEB UI 에서 “Command”에서 “Reset Config” 항목의 “Config and Data”를 

찾을 수 있습니다. 장치를 재설정하려면 “Reset Config”를 클릭합니다. 

 
그림 6-5 

7 장비 상세 스펙  

GNSS 

채널 432 

위성 
GPS: L1, L2, L5 

GLONASS: L1,L2 
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BDS: B1,B2,B3 

Galileo: E1,E5A,E5B 

QZSS: L1,L2,L5 

SBAS: L1 

콜드 스타트 ＜40s 

신호 리캡쳐 ＜1s 

정확도 

Static 정확도 
수평: ±(2.5+1×10-6D)mm 

수직: ±(5.0+1×10-6D)mm 

DGPS 정확도 수평: 0.4m; 수직: 0.8m 

RTK 정확도 
수평: ±(10+1×10-6D)mm 

수직: ±(15+1×10-6D)mm 

시간 정확도 20ns 

경사 측정 

정확도(30° 이내) 
＜2cm 

주파수 5Hz 

전원 

배터리 내장형 배터리, 9600mAh 3.7V 

지속시간 ≥9h 

입력 5V/2A DC 

시스템 

운영체제 리눅스 

메모리 32G 내장 

블루투스 V2.1+EDR / V4.0 Dual Mode 
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와이파이 802.11 a/b/g/n/ac 

4G 네트워크 

LTE FDD: B1/B3/B5/B8 

LTE TDD: B38/B39/B40/B41 

TD-SCDMA: B34/B39 

CDMA: BC0 

WCDMA: B1/B8 

GSM: 900/1800MHz 

기울기 측정 
서포트가 새로운 calibration free tilt 

module 과 통합됨 

인터페이스 
Type-C 충전 및 데이터 전송 

기타 마이크로 SIM 슬롯 

운용 

버튼 전원 버튼 

표시 
4 개 표시: 위성, 데이터링크, 

블루투스, 전원 

사양 

물질 마그네슘 합금 본체, ABS/PC 커버 

크기 100mm*100mm*61.5mm 

무게 555g 

환경 

동작 온도 -20℃ ～ +60℃ 

재고 온도 -40℃ ～ +80℃ 

방수/방진 IP65 Standard 

충격 및 진동 시멘트 바닥에서 1.5m 낙하 견딤 

습도 100% 



G20M                                                                       
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주식회사 씨너렉스 

서울특별시 중구 퇴계로 36길 2, 충무로관 본관 1016 

Tel. 02-2088-1182 

Email. jdpark@synerex.kr 
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